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요 약

본 논문은 고해상도 위성 영상을 이용한 의미론적

분할을 수행하는 새로운 딥러닝 기반 모델을 제안한

다. 현존하는 딥러닝 기반 의미론적 분할 모델들은

인코더에서 얻어진 특징 정보가 제한적이므로, 이 정

보가 디코더로 전달되어 정확도가 손상되는 문제를

가지고 있다. 이러한 한정된 특징 추출과 정확도의

저하는 예측의 비효율성을 초래하며, 이는 부정확한

결과를 유발한다. 본 연구에서는 이와 같은 한계를

극복하고자, 다양한 크기의 입력을 동시에 처리 가능

하게 설계하여 기존 모델보다 향상된 인코더-디코더

구조를 제안한다. 이를 통해, 다양하고 풍부한 특징

정보를 효과적으로 추출하며 디코더로 더욱 효율적으

로 정보들을 전달할 수 있고 의미론적 분할의 정확도

를 향상시켜 성능을 높일 수 있다.
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ABSTRACT

This paper proposes a new deep learning-based

model for performing semantic segmentation using

high-resolution satellite images. Because the feature

information obtained from the encoder is limited in

existing deep learning-based semantic segmentation

techniques, they have a problem in that this

information is transmitted to the decoder and

accuracy is impaired. This limited feature extraction

and degradation in accuracy causes inefficiency in

prediction, which leads to inaccurate results. To

overcome these limitations, this work proposes an

encoder-decoder structure that is improved over

existing architectures by designing inputs of various

sizes to be processed at the same time. This

effectively extracts a variety of rich feature

information, enables more efficient delivery to

decoders, and improves the accuracy of semantic

segmentation.

Ⅰ. 서 론

영상의 의미론적 분할 (Semantic Segmentation)은

컴퓨터비전의한분야로, 영상의픽셀을특정클래스에

할당하는과정이다[1]. 특히위성영상기반의의미론적

분할은지리정보, 농업관리, 자연재해예측및감시

등에널리활용이가능하고광범위한정보를제공한다.

현재딥러닝알고리즘에기반하여인코더 (Encoder)와

디코더 (Decoder) 형태로의미론적분할을수행하기위

한모델들이많이존재하며, 대표적으로 U-Net[2]이있

다. U-Net은 인코더와 디코더 간의 스킵 연결 (Skip

Connection)을활용하여특징 (Feature) 정보를효율적

으로전달하는장점을가지고있지만, 인코더에서특징

정보를충분히추출하지못하는한계가존재한다. 이렇

게인코더가추출하는정보의양이나질이충분치않을

경우, 픽셀별정확도가낮아져성능이크게저하된다.

이러한 한계를 극복하기 위해, 본 연구는 U-Net의

핵심장점인스킵연결을유지함과동시에인코더에두

가지서로다른크기의영상, 즉이중입력영상을추출

하여 입력 구조를 확장하는 새로운 모델을 제안한다.
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Ⅱ. 제안하는 이중 입력 U-Net 모델

2.1 이중 입력 모델 구성
제안하는이중입력모델은기존의 U-Net 기반의미

론적분할모델과다르게서로다른크기의영상을수용

할수있으며, 이는그림 1과같이구성된다. 첫번째는
256×256×3의 크기, 두 번째는 512×512×3의 크기로
입력된다. 이영상들에서각각독립적인인코더블록을

통해특징이추출되며, 이후각단계에서 Concatenate

연산을통해통합된다. 이렇게통합된특징정보는기존
U-Net의스킵연결구조를이용해디코더로전달되고,

이 풍부한 정보를 바탕으로 각 픽셀에 대한 세분화된
분류가가능하다. 이러한방식은보다풍부한특징정보
를 활용하여 더욱 정밀한 의미론적 분할을 달성할 수

있다.

그림 1. 제안하는 이중 입력 U-Net 모델의 구조
Fig. 1. Structure of the proposed U-Net structure with
dual inputs

2.2 Shape Matching Encoder 블록
제안된 모델에서 특징을 추출하는 모든 블록은

InceptionResNetV2[3] 아키텍처를 이용한다. 두 개의

입력부분에대해각각의특징추출과정에서생성되는
출력의크기가일치하지않는다. 이로인해, 그림 2에서
와같이첫번째입력인 Input 1과두번째입력인 Input

2 각각의인코더블록구조는다르게구성된다. 여기서,

Input 1은기존의특징추출과정을유지하여첫번째
특징추출결과가 128×128×64크기인반면, Input 2는

초기입력의크기가 512×512×3이므로기존것을사용
하면 256×256×64크기의 특징을 추출한다. 하지만,

Concatenate 연산을 수행하기 위해 모든 대상 블록의

크기가같아야한다. 따라서, Input 2는 Input 1의인코

더 블록에서 MaxPooling2D 연산을 추가하여,

256×256×64크기를 128×128×64크기로 변환 후
Concatenate 연산을 수행하고 디코더로 전달한다. 또
한, 인코더블록에서 MaxPooling2D 연산을추가한블

록을모양의크기를동일하게맞춰준다는의미로 Shape

Matching Encoder라고 지칭한다.

Ⅲ. 성능 평가

3.1 성능 지표
제안 모델에 대한 의미론적 분할 실험을 수행하고,

이의성능을 평가하기위해 Dice Coefficient[4], Mean

Intersection over Union (MIoU)[5], 그리고 Frequency

Weighted Intersection Union (FWIoU)[6] 세가지성능

지표를활용하였다. 우선, Dice Coefficient는예측결
과와실제결과간의유사성을평가하며, 다음과같이
정의된다[7].

 
∩

 (1)

여기서 와 는각각예측결과와실제결과를나
타낸다. 분모의 와 는각각실제값과예측값
이 1인픽셀값, 즉 Positive인픽셀의총수이고분자는

실제값과예측값이모두 1인픽셀의수이다. 따라서,

이지표는 0과 1 사이의값을가지며, 값이 1에가까울
수록두영역 사이의 유사성이높다는것을나타낸다.

MIoU는분할된각클래스에대한 IoU의평균이며,

IoU는예측영역과실제영역이얼마나겹치는지를측
정하는 지표로서 다음과 같다[5].

그림 2. Shape Matching Encoder 블록 구조
Fig. 2. Structure of shape matching encoder block
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식 (2)의분모는두영역을모두포함하는최소영역의

면적을의미하고분자는두영역의겹치는부분의면적
이므로, 이지표역시 0에서 1 사이의값을가지게되며
1에가까울수록두영역이겹쳐좋은성능임을확인할

수있다. 식 (3)에서 는 번째분할클래스의 IoU

값, 은전체클래스개수이다. 한편, FWIoU는 MIoU
와다르게각클래스빈도즉, 픽셀빈도에따라가중치
를 부여한다[6].

 


  







  



⋅  (4)

여기서 는 번째 분할클래스가 차지하는 빈도 (비

율)를의미한다. FWIoU는 MIoU가각클래스의해당
되는픽셀비율을고려하지않아발생하는클래스불균
형 문제를 가중치를 이용하여 보완한다.

3.2 실험 결과
제안 모델의 성능을 기존의 대표적인 딥러닝 기반

의미론적분할모델인 U-Net 및 FPN (Feature Pyramid

Network)[8]과비교하였으며제안한모델을제외한비

교대상모델들은이중입력이아닌 512×512×3 크기의
입력 하나로 설정하였다.

실험은 MBRSC 위성에서수집한두바이항공위성

영상을사용하였으며, 기본으로제공하는 48장의영상
을 512×512×3 크기로, 총 1,036장의영상으로데이터
증강기법을포함하여데이터전처리를한후모델학습

에적용하였다[9]. 모든모델들의학습을위해학습반복
횟수를 200으로지정하였고, 과적합방지를위해조기
종료기법을추가하고배치사이즈는 4로하여학습하

였다.

표 1은다양한성능지표결과를정리한다. 이결과
로부터, 제안모델이기존의여러모델들보다정확한

의미론적분할을수행하여모든성능지표에대해우수
한성능을보임을알수있다. 특히, MIoU와 FWIoU는
기존 모델 대비 큰 향상이 있음을 확인할 수 있다.

한편, 그림 3은대표적인실제실험결과영상을도
시하며, 제안된모델이기존모델들에비해훨씬정확한

의미론적 분할을 수행하였음을 보여준다.

Ⅳ. 결 론

본논문은위상영상의의미론적분할을위해이중

입력을이용하여개선된 U-Net 구조를제시하였다. 제
안된 모델은 두 가지 다른 크기의 영상을 독립적으로
처리하여풍부한특징정보를추출하고, 이를통합하여

효율적으로전달한다. 이러한접근방식은고해상도위
성영상에서기존모델보다성능평가지표에서우수한
결과를얻을수있었으며높은성능의의미론적분할을

가능하게 하였다.
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